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Wichtige Informationen zu dieser Gebrauchsanweisung

<

Herzlichen Glickwunsch mit lhrer Entscheidung fur ein CoMovelT-Produkt. Wir
hoffen, dass Sie mit lhrem Produkt und Verkaufer zufrieden sind.

Wir entschuldigen uns aufrichtig fur etwaige Unannehmlichkeiten, da die
Gebrauchsanweisung derzeit flir sehbehinderte Personen nicht zuganglich ist.

Bevor Sie dieses Produkt benutzen, ist es wichtig, dass Sie den Inhalt dieser
Gebrauchsanweisung und insbesondere die Sicherheitshinweise lesen und
verstehen. Es ist unsicher, das Gerat in Betrieb zu nehmen, bevor Sie die
Gebrauchsanweisung gelesen haben.

Diese Gebrauchsanweisung erklart die Eigenschaften und Funktionen des CoMovelT
Smart und wie man sie am besten verwendet. Sie enthalt auch wichtige Sicherheits-
und Wartungsinformationen. Darlber hinaus werden auch mdgliche Probleme
beschrieben, die wahrend des Gebrauchs auftreten kdnnen.

Bitte stellen Sie sicher, dass Sie diese Gebrauchsanweisung immer zur Hand haben,
wenn Sie lhren Rollstuhl benutzen.

Sie  kénnen diese Gebrauchsanweisung auch auf unserer Website
www.comoveit.com einsehen.

Alle Informationen, Abbildungen, lllustrationen und Spezifikationen basieren auf den
Produktinformationen, die zum Zeitpunkt  der Drucklegung dieser
Gebrauchsanweisung verfugbar waren. Die in dieser Gebrauchsanweisung gezeigten
Bilder und lllustrationen sind reprasentative Beispiele und keine exakte Darstellung
der verschiedenen Teile von CoMovelT Smart.

CoMovelT behalt sich das Recht vor, Anderungen an diesem Produkt ohne
Vorankundigung vorzunehmen.

Dokumentation anfordern

Wenn Sie eine Kopie dieser Gebrauchsanweisung wunschen, kdnnen Sie sie bei
CoMovelT unter info@comoveit.com bestellen, indem Sie CM0001-IFU-DE anfordern.

Die Gebrauchsanweisung kann auch heruntergeladen werden unter:
www.comoveit.com.
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Schwerwiegenden Vorfallen

SCHWERWIEGENDEN VORFALLEN

Im Falle von unerwinschten oder schwerwiegenden Vorfallen, die zu
Verletzungen des Menschen flhren, sollten Sie sich so schnell wie moglich
wenden an CoMovelT unter vigilance@comoveit.com oder lhren lokalen
Handler, und der zustandigen Behorde des Mitgliedstaats, in dem der
Anwender ansassig ist.

Halten Sie immer die Seriennummer bereit, wenn Sie sich an CoMovelT
wenden, damit die richtigen Informationen weitergegeben werden.

Support, Entsorgung und Ersatzteile

TECHNISCHE UNTERSTUTZUNG

Falls Sie auf technische Probleme stol3en, wenden Sie sich bitte an lhren
lokalen Vertriebspartner oder an CoMovelT unter +32 477 880 175 oder Uber
info@comoveit.com.

Geben Sie bei der Kontaktaufnahme mit CoMovelT immer die Referenz- und
Seriennummer des Gerats an, um sicherzustellen, dass die richtigen
Informationen geliefert werden.

ERSATZTEILE & ZUBEHOR

Ersatzteile, Verbrauchsmaterial und Zubehdor mussen Uber lhren lokalen
Handler bestellt werden.

ENTSORGUNG CoMovelT Smart

Wenden Sie sich an lhren Handler vor Ort oder an CoMovelT, um
Informationen zu den geltenden Entsorgungsvereinbarungen zu erhalten.
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Garantiebedingungen.

GARANTIEBEDINGUNGEN

CoMovelT gewahrt auf den CoMovelT Smart eine zweijahrige Garantie auf
Material- und Herstellungsfehler bei bestimmungsgemalier Verwendung und
Einhaltung der Wartungsvorschriften.

Die Garantie deckt nur Teile ab und gilt nur fur den Erstkaufer bei einem
autorisierten CoMovelT-Handler. Normaler Verschleil} und
Verbrauchsmaterialien sind immer von der Garantie ausgeschlossen.

Garantielaufzeit

Die Garantiezeit von CoMovelT Smart beginnt an dem Tag, an dem das
Produkt zum ersten Mal an den Kunden geliefert wird, oder vierzig (40) Tage
nach dem Versand des Produkts an den autorisierten CoMovelT-Handler, je
nachdem, was zuerst eintritt.

Reparatur oder Ersatz

Um einen Garantieanspruch geltend zu machen, sollte sich ein Kunde an den
autorisierten Handler wenden, bei dem er sein Produkt gekauft hat. Wenn ein
Material- oder Montagefehler auftritt, muss der Handler eine
Ricksendegenehmigungsnummer von CoMovelT erhalten und das Produkt an
ein von CoMovelT benanntes Servicezentrum senden. Der Handler wird alle
von dieser Garantie abgedeckten Produkte ersetzen oder reparieren. Diese
Garantie deckt keine Arbeits- oder Transportkosten ab, die beim Austausch
oder der Reparatur eines der Produkte anfallen.

GARANTIEBEDINGUNGEN

Anderungen

Niemand ist berechtigt, die von CoMovelT festgelegten Garantiebedingungen
zu andern, zu erweitern oder darauf zu verzichten. CoMovelT muss ein von
der/den relevanten Partei(en) unterzeichnetes Originaldokument erhalten,
bevor Anderungen vorgenommen werden kénnen. Diese Gewahrleistungsfrist
wird wie gesetzlich vorgeschrieben verlangert.

Eriéschen der Garantie

Die vorstehenden Garantiebedingungen gelten unter dem Vorbehalt der
sachgemalen Verwendung, Wartung und Pflege des Produkts. Die Garantie
erlischt, wenn das Produkt unsachgemal verwendet oder wenn Reparaturen
oder das Ersetzen von Teilen von jemand anderem als CoMovelT-Personal
oder einem autorisierten CoMovelT-Handler durchgefuhrt werden.
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Das Hinzufugen von Geraten, Peripheriegeraten oder Optionen, die nicht von
CoMovelT hergestellt oder empfohlen werden, kann Auswirkungen auf den
bestimmungsgemalien Betrieb des CoMovelT Smart-Produkts haben.

<

Die Verwendung oder Installation von Geraten, die nicht von CoMovelT
validiert oder ausgestellt wurden, fuhrt zum Erléschen der Garantie.

CoMovelT NV, Baron Ruzettelaan

5/1.1, 8310, Assebroek (Bruges),
‘ Belgium
www.comoveit.com

info@comoveit.com
+32 477 880 175

SKS Rehab AG, Im Wyden 3, CH-8762,
CH |REP Schwanden, Switzerland

UK REP MED Limited, Unit D Crondall
Place, Coxbridge Business Park, Alton
Road, Farnham, GU10 5EH, United
Kingdom

UK Responsible Person

Sicherheitsvorschriften

Allgemein

Das CoMovelT Smart Kopf-Ful3-Spezialsteuergerat fur Elektrorollstihle ist fir den
Anbau an alle Elektrorollstihle mit R-net-Elektronik vorgesehen.

Bei unsachgemalem Gebrauch besteht Verletzungsgefahr fur den Benutzer und es
kénnen Schaden am Rollstuhl oder an anderen Gegenstanden entstehen. Um diese
Risiken zu vermindern, ist es unbedingt erforderlich, dass Sie diese
Gebrauchsanweisung sorgfaltig durchlesen und dabei besonders auf die
Sicherheitshinweise und die Warntexte achten.

Jede nicht autorisierte Verwendung des CoMovelT Smart kann zu einem erhdéhten
Unfallrisiko fuhren. Befolgen Sie die Empfehlungen im Abschnitt Bedienung sorgfaltig,
um Unfallgefahren bei der Benutzung zu vermeiden.

Alle Anderungen und Eingriffe in die lebenswichtigen Systeme des CoMovelT Smart
mussen von einem qualifizierten Servicetechniker durchgefihrt werden. Wenden Sie
sich im Zweifelsfall immer an CoMovelT oder einen qualifizierten Servicetechniker
Ihres ortlichen Handlers.


http://www.comoveit.com/
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Alle in dieser Bedienungsanleitung enthaltenen Informationen und Spezifikationen
galten zum Zeitpunkt der Auslieferung dieses Produkts. Da CoMovelT eine
kontinuierliche Entwicklung und Verbesserung betreibt, behalten wir uns das Recht
vor, Anderungen ohne vorherige Ankiindigung vorzunehmen.

Warnhinweise

In dieser Gebrauchsanweisung werden die folgenden Warnhinweise verwendet, die
auf Situationen aufmerksam machen sollen, die zu unerwiinschten Problemen,
Verletzungen oder Schaden am Rollstuhl usw. fuhren kdnnen. Lesen Sie die

Gebrauchsanweisung sorgfaltig durch, um Risiken im Zusammenhang mit dem
Gerat zu verringern.

ACHTUNG!

Seien Sie bitte vorsichtig, wenn dieses Symbol erscheint. Eine Situation
konnte zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fuhren.

WARNUNG!

Bei Erscheinen dieses Warnsymbols ist aulierste Vorsicht geboten. Die
Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu Personen- und Sachschaden,
einschliel3lich Schaden am Rollstuhl, fihren.

Allgemeine Warnungen und Vorsichtshinweise

WARNUNG!

Versuchen Sie nicht, einen Elektrorollstuhl mit dem CoMovelT Smart zu
bedienen, ohne dass Sie von einer fur diese Tatigkeiten qualifizierten
medizinischen Fachkraft unterstitzt und geschult wurden. Versuchen Sie
nicht, einen Elektrorollstuhl mit dem CoMovelT Smart selbststandig zu
bedienen, bevor eine qualifizierte medizinische Fachkraft Ihnen die Erlaubnis
dazu erteilt.
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Der Rollstuhl muss mit einer Not-Aus-Funktion ausgestattet sein, die sich in
Reichweite der Begleitperson befindet.

Stellen Sie die Benutzung des Gerats sofort ein, wenn Betriebsstérungen
auftreten.

WARNUNG!

Der Rollstuhl muss mit einer Not-Aus-Funktion ausgestattet sein, die sich in
Reichweite der Begleitperson befindet.

WARNUNG!

Wenn das Gerat Regen oder Ubermafiger Feuchtigkeit ausgesetzt ist, kann
es versehentlich aktiviert werden. Dies kann dazu fihren, dass der Rollstuhl
unbeabsichtigt fahrt und eine gefahrliche Situation entsteht.

WARNUNG!

Dricken Sie nicht mit scharfen Gegenstanden auf die Kopf- und Ful3polster
Ihres Gerats. Dies beeintrachtigt die Funktion der Kraftsensor-Arrays.

WARNUNG!

11
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Verwenden Sie die Ful3polster des Systems nicht, wenn die obere Schicht
beschadigt oder abgenutzt ist. Deutlich sichtbare und flhlbare Schaden
weisen darauf hin, dass sie ersetzt werden mussen. Das Gerat kann
versehentlich aktiviert werden, wenn die obere Schicht des Ful3polsters
beschadigt ist. Dies kann dazu fuhren, dass der Rollstuhl unbeabsichtigt fahrt
und eine gefahrliche Situation entsteht. Der Austausch kann leicht
vorgenommen werden, wenn Sie die Anweisungen des technischen
Personals befolgen.

ACHTUNG!

CoMovelT Ubernimmt keine Haftung fir Personen- oder Sachschaden die
sich aus der Nichtbeachtung der Hinweise, Empfehlungen, Warnungen und
Empfehlungen, Warnungen, VorsichtsmalRnahmen und Anweisungen in
dieser Gebrauchsanweisung zu befolgen.

ACHTUNG!

Veraltete Teile des CoMovelT Smart sollten gemaf} den ortlichen
Recyclingvorschriften verantwortungsvoll entsorgt werden.

ACHTUNG!

Anforderungen an die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Die Elektronik des CoMovelT Smart kann von externen
elektromagnetischen Feldern (z.B. Mobiltelefonen) beeinflusst werden und
sendet elektromagnetische Felder aus, die umliegende Gerate beeinflussen
konnen.

Die EMV-Grenzwerte sind in den harmonisierten Normen der Verordnung
(EU) 2017/745 festgelegt. CoMovelT Smart erflllt oder Ubertrifft die
Grenzwerte fir elektromagnetische Storfestigkeit. CoMovelT Smart erflllt
oder unterschreitet die Grenzwerte fur emittierte elektromagnetische Felder.

ACHTUNG!

12
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Maximale Krafte auf den Kopf

<

Der Kopfbereich des CoMovelT Smart kann durch extreme Krafteinwirkung
des Benutzers beeintrachtigt werden. Die maximalen Krafte, die auf den
Kopfbereich in jeder Richtung einwirken, werden von CoMovelT mit bis zu
205 Newton angegeben.

Liste der Symbole auf den Produktetiketten

Alle in der Kennzeichnung des CoMovelT Smart verwendeten Symbole entsprechen
der Norm ISO 15223-1:2021 Medizinische Gerate - Symbole zur Verwendung mit vom
Hersteller bereitzustellenden Informationen.

Symbol Beschreibung
Siehe Gebrauchsanweisung oder
:I:i] elektronische Gebrauchsanweisung.
M D Zeigt an, dass es sich bei dem Produkt
um ein Medizinprodukt handelt.
Gibt den Hersteller des Medizinprodukts
an.
Gibt das Herstellungsland der Produkte
AJ YYYY-MM-DD und das Herstellungsdatum an (JAHR-
MONAT-TAG).

Gibt die Katalognummer des Herstellers
REF an, damit das Medizinprodukt
identifiziert werden kann.

Gibt die Seriennummer des Herstellers

SN an, so dass ein bestimmtes
Medizinprodukt identifiziert werden
kann.

LOT Gibt die Chargennummer des
Herstellers an, damit eine Charge oder

ein Los identifiziert werden kann.

i Lagertemperatur: Gibt die
Temperaturgrenzen an, denen das
Medizinprodukt bei der Lagerung sicher
ausgesetzt werden kann.

13
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Symbol

Beschreibung

50°C
122°F
-25°C
13°F

Betriebstemperatur: Gibt die
Temperaturgrenzen an, denen das
Medizinprodukt wahrend des Betriebs
sicher ausgesetzt werden kann.

Gibt den Feuchtigkeitsbereich an, dem
das Medizinprodukt sicher ausgesetzt
werden kann.

g Weist auf ein Medizinprodukt hin, das
I vor Feuchtigkeit geschutzt werden
muss.
“.":‘L’: Kennzeichnet ein Medizinprodukt, das
AN vor Hitze und radioaktiven Quellen

geschatzt werden muss.

Weist auf ein Medizinprodukt hin, das
bei unvorsichtiger Handhabung
zerbrechen oder beschadigt werden
kann.

Weist auf ein Medizinprodukt hin, das
nicht verwendet werden sollte, wenn die
Verpackung beschadigt oder gedffnet
worden ist.

uUDI

Kennzeichnet einen Trager, der
eindeutige
Produktkennzeichnungsinformationen
enthalt.

Gibt die Stelle an, die das
Medizinprodukt in dem betreffenden
Gebiet vertreibt.

Das Produkt darf nicht als unsortierter
Abfall entsorgt werden, sondern muss
zur Wiederverwertung und zum
Recycling an separate Sammelstellen
geschickt werden.

q3

Gibt an, dass der Hersteller oder
Importeur die Konformitat der Waren mit
den europaischen Gesundheits-,
Sicherheits- und Umweltschutznormen
bestatigt.

14
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Symbol Beschreibung
Gibt die Schutzart gemalf’ IEC 60529
IP41 an: Schutz gegen feste Fremdkaorper 2
1 mm und gegen senkrecht fallende
Wassertropfen.

Informationen zur eindeutigen Geratekennung

Jedes Teil Ihres CoMovelT Smart-Gerates tragt eine Unique Device Identifier (UDI)-
Nummer. Die Erklarung der UDI-Nummer finden Sie in der nachstehenden Tabelle.

CoMovelT Smart ECU (01) Globale Handelsartikelnummer: 05430002911007

(11) Herstellungsdatum: 6-stellig mit Angabe von Jahr, Monat
@ (O1) | 4nd Datum im folgenden Format: JUMMTT. Beispiel: 230102
(21) bedeutet JJ: 2023, MM: Januar, TT: zweiter Tag.

(21) Seriennummer: 9-stellige Nummer

|

UDlI

CoMovelT Smart H3 (01) Global Trade Item Number: 05430002911014

(11) Herstellungsdatum: 6-stellig mit Angabe von Jahr, Monat
@ (O1) | 4nd Datum im folgenden Format: JUMMTT. Beispiel: 230102
(21) bedeutet JJ: 2023, MM: Januar, TT: zweiter Tag.

(21) Seriennummer: 9-stellige Nummer

UDlI

|

CoMovelT Smart F (01) Global Trade Item Number: 05430002911038

01 (11) Herstellungsdatum: 6-stellig mit Angabe von Jahr, Monat
ﬁ Eﬂ; und Datum im folgenden Format: JJMMTT. Beispiel: 230102
(21) bedeutet JJ: 2023, MM: Januar, TT: zweiter Tag.

(21) Seriennummer: 9-stellige Nummer

UDlI

|

CoMovelT Smart dF (01) Global Trade Item Number: 05430002911045

01 (11) Herstellungsdatum: 6-stellig mit Angabe von Jahr, Monat
ﬁ Eﬂ; und Datum im folgenden Format: JJMMTT. Beispiel: 230102
(21) bedeutet JJ: 2023, MM: Januar, TT: zweiter Tag.

(21) Seriennummer: 9-stellige Nummer

UDlI

|

CoMovelT Smart H2 (01) Global Trade Item Number: 05430002911021
@ (01) (11) Herstellungsdatum: 6-stellig mit Angabe von Jahr, Monat

und Datum im folgenden Format: JIMMTT. Beispiel: 230102
(21) bedeutet JJ: 2023, MM: Januar, TT: zweiter Tag

(21) Seriennummer: 9-stellige Nummer

:

UDlI

15
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Headset Mounting
Clamp

PHMC (01)
upi | g

(01) Global Trade Item Number: 05430002911069

(11) Herstellungsdatum: 6-stellig mit Angabe von Jahr, Monat
und Datum im folgenden Format: JUIMMTT. Beispiel: 230102
bedeutet JJ: 2023, MM: Januar, TT: zweiter Tag.

(10) Batch Nummer: 6-stellige Nummer: YYMM, und 2 Ziffern

ECU Mount for Ottobock

HMC (01)
upi | gt

(01) Global Trade Item Number: 05430002911076

(11) Herstellungsdatum: 6-stellig mit Angabe von Jahr, Monat
und Datum im folgenden Format: JUIMMTT. Beispiel: 230102
bedeutet JJ: 2023, MM: Januar, TT: zweiter Tag.

(10) Batch Nummer: 6-stellige Nummer: YYMM, und 2 Ziffern

ECU Mount for Permobil

Pl {01)
upi |

(01) Global Trade Item Number: 05430002911052

(11) Herstellungsdatum: 6-stellig mit Angabe von Jahr, Monat
und Datum im folgenden Format: JUIMMTT. Beispiel: 230102
bedeutet JJ: 2023, MM: Januar, TT: zweiter Tag.

(10) Batch Nummer: 6-stellige Nummer: YYMM, und 2 Ziffern

BestimmungsgemaRe Verwendung

CoMovelT Smart ist fur die Verwendung als spezielles Eingabegerat fur elektrische
Rollstiihle vorgesehen. CoMovelT Smart ist flir Personen mit komplexen
Bewegungsstorungen, wie z. B. Dystonie und Choreoathetose bei dyskinetischer
Zerebralparese, vorgesehen. Generell fur alle Nutzer mit Bewegungsstérungen, die
nicht in der Lage sind, einen Elektrorollstuhl mit herkdmmlichen Eingabegeraten zu
bedienen.

Kontraindikationen

CoMovelT Smart darf nicht von Personen verwendet werden, die eine schwere
geistige Behinderung haben und nicht in der Lage sind, grundlegende Anweisungen
zu befolgen und zu verstehen, bei denen eine schwere Sehbehinderung diagnostiziert
wurde oder die an schwerer Epilepsie leiden. Der Benutzer muss in der Lage sein, die
Ergebnisse von Handlungen bei der Bedienung des Rollstuhls abzuschatzen und zu
korrigieren.

Umweltbedingungen

WARNUNG!

16
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Verwenden Sie Ihr Gerat nicht bei Regen. Teile wie das sensorische System
und die Elektronik konnen beschadigt werden

<

Es ist sicher, Ihr Gerat bei einer Umgebungstemperatur zwischen -25°C / -13°F und
50°C /122°F zu betreiben. Wir empfehlen, Ihr Gerat nicht bei Temperaturen aulerhalb
dieses Bereichs zu verwenden. Die relative Luftfeuchtigkeit der Umgebung muss
zwischen 10% und 90% liegen. Verwenden Sie das Gerat nicht bei Niederschlag.

Beschreibung des Gerats

Allgemein

CoMovelT Smart erfasst den Druck, den der Benutzer auf die Kopf- und Fulipolster
des Gerats ausulbt, und setzt ihn in Fahrbefehle flr den Elektrorollstuhl um. CoMovelT
Smart enthalt einen adaptiven Algorithmus, der in Echtzeit den erforderlichen Druck
anpasst, der zur Aktivierung des Rollstuhlsteuerungssystems erforderlich ist,
basierend auf dem Fahrverhalten des Benutzers. Der adaptive Algorithmus filtert
unkontrollierte, unwillkirliche Bewegungen heraus und Ubersetzt sie in sanfte
Fahrsteuerbefehle, was zu einer entspannten Fahrweise fuhrt. CoMovelT Smart ist
ein Plug-and-Drive-Gerat, das unabhangige Mobilitat erméglichen kénnte.

Das Kopfteil des CoMovelT Smart wird an der Ruckseite des Elektrorolistuhls
montiert, wahrend die FuBRpads an der vorhandenen Fullstitze angebracht werden.
Die Position des Kopfteils und der Sensorpads kann eingestellt werden, um die
Leistung des Benutzers bei Fahr- und Steuerungsaktivitaten zu optimieren.

CoMovelT Smart arbeitet mit dem PG Drives Technology R-net OMNI 2, PG Drives
Technology R-net Input/Output Module, Q-Logic 3 EX Enhances Display, Curtis
Instruments AG Display Module zusammen, um die Steuerung des Elektrorollstuhls
anstelle eines gewohnlichen Steuergerates zu ermaoglichen.

Einstellbarkeit der Kopfsteuerung

Die Position der Kopfsteuerung ist einstellbar, um die Bedurfnisse der Benutzer
optimal zu erflillen. Die Gesamthdhe der Kopfsteuerung kann mit dem Drehknopf
eingestellt werden. Siehe Abbildung 1.
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Abbildung 1. Drehknopf zum Einstellen der Héhe der Kopfsteuerung.

Die Tiefe der Kopfsteuerung lasst sich tber den rlckseitig positionierten Drehknopf
einstellen. Siehe Abbildung 2.

Abbildung 2. Drehknopf zum Einstellen der Tiefe der Kopfsteuerung.

Die Neigung der Kopfsteuerung lasst sich Uber den am Vertikalrohr positionierten
Drehknopf einstellen. Siehe Abbildung 3.
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Abbildung 3. Drehknopf zum Einstellen der Neigung der Kopfsteuerung.

ACHTUNG!

Drehknopf fiir die Neigungseinstellung

Ziehen Sie den Neigungseinstellknopf nicht zu fest an. Der
Klemmmechanismus bietet ausreichend Halt. Wenn Sie den Drehknopf zu
fest anziehen, kann er beschadigt werden.

Der Winkel jeder Seite der Kopfsteuerung lasst sich Uber die Drehknopfe auf der
Ruckseite des Reglers einstellen. Siehe Abbildung 4.

Abbildung 4. Drehknépfe zum Einstellen des Winkels der Pads.

19



zCoMoveIT

Die Tiefe der Seitenpads kann Uber die Drehkndpfe auf der Rickseite und Unterseite
der Kopfsteuerung eingestellt werden. Die Tiefe kann eingestellt werden, indem der
Drehknopf losgelassen, das Pad verschoben und dann der Drehknopf wieder

festgezogen wird. Siehe Abbildung 5.

Abbildung 5. Regler zum Einstellen der Tiefe des rechten und linken Pads.

ACHTUNG!

Wenn Sie einen der oben genannten Einstellmechanismen auf andere
Weisen als die oben beschriebenen forcieren, konnen die
Verriegelungsmechanismen beschadigt werden.

Kopfsteuerung - linkes und rechtes Pad

Das rechte und das linke Kopfpad haben eine eingebaute Kraftsensormatrix in dem
Polster. Siehe Abbildung 6.
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Abbildung 6. Linkes und rechtes Kopfpad, in dem die Kraftsensormatrizen integriert sind.

Kopfsteuerung — hinteres Kopfpad

Das hintere Kopfpad hat eine eingebaute Kraftsensormatrix in dem Polster. Siehe
Abbildung 7.

Abbildung 7. Hinteres Pad der Kopfsteuerung, in dem die Kraftsensormatrix integriert ist.

ACHTUNG!

Je nach erworbener Konfiguration des CoMovelT Smart sind zwei oder drei
Kraftsensormatrizen in der Kopfsteuerung integriert. Bei der Konfiguration
mit zwei Kraftsensorarrays ist eines im linken Pad und eines im rechten
Pad vorgesehen. Bei der Anordnung mit drei Kraftsensoren ist einer im
linken Pad, einer im rechten Pad und einer im hinteren Pad vorgesehen.
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WARNUNG!

Dricken Sie nicht mit scharfen Gegenstanden auf die Kopfsteuerung. Dies
wirkt sich auf den Betrieb der Kraftsensormatrix aus. Dies kann dazu fuhren,
dass sich der Rollstuhl auf unvorhergesehene Weise bewegt und eine
gefahrliche Situation verursacht. Wenn Sie Schaden an der Kopfsteuerung
feststellen, wenden Sie sich bitte so schnell wie mdglich an lhren
autorisierten Handler.

FuBsteuerung

Jede Fullsteuerung des CoMovelT Smart enthalt eine Kraftsensormatrix. Die
FuRsteuerung ist in Bild 8 zu sehen.

Abbildung 8. Ful3steuerung des CoMovelT Smart

WARNUNG!

Dricken Sie nicht mit scharfen Gegenstanden auf die Ful3steuerung. Dies
wirkt sich auf den Betrieb der Kraftsensormatrix aus. Dies kann dazu fuhren,
dass sich der Rollstuhl auf unvorhergesehene Weise bewegen kann und
eine gefahrliche Situation verursacht. Wenn Sie Schaden an der
Fullsteuerung feststellen, wenden Sie sich bitte so schnell wie moglich an
Ihren autorisierten Handler.
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Dummy FuRsteuerung
Die Dummy FulRsteuerung des CoMovelT Smart enthalt keine Kraftsensormatrix und

kein Kabel. Sie wird fur symmetrische Zwecke verwendet, damit sich beide Fulie des
Benutzers auf derselben Hohe befinden.

Elektronische Steuereinheit (ECU ,Electronic Control Unit’)

Alle Teile des CoMovelT Smart sind mit der ECU verbunden. Der Schaltplan ist in
Abbildung 9 zu sehen.

ACHTUNG!

Nehmen Sie keine Eingriffe an den Anschlissen des Head Arrays und der
Footpads vor. Bitten Sie einen qualifizierten Techniker oder jemanden mit
entsprechenden Kenntnissen um Hilfe, um die Einstellung fachmannisch
durchzufiihren, oder wenden Sie sich an CoMovelT, wenn Anderungen an
den Anschlissen erforderlich sind.

Anschlussnummer Aktion
1 9-poliger D-Sub-Stecker — Kommunikation mit dem Rnet-Omni2-Modul
oder dem Rnet-Eingangs-/Ausgangsmodul.
2 SchlieBen Sie die Kraftsensormatrix fur ,Linksabbiegen® an.
3 SchlieRen Sie die Kraftsensormatrix fur ,Rechtsabbiegen” an.
4 SchlieRen Sie die Kraftsensormatrix fiir den Benutzerschalter an.
5 SchlieRen Sie die Kraftsensormatrix fir das Fahren an.
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Abbildung 9. Anschlussfeld.

ACHTUNG!

Andern Sie nicht die Weise, wie die Stecker eingesteckt werden. Dies kann
zu gefahrlichen Zustanden fuhren. Suchen Sie die Hilfe eines qualifizierten
Technikers oder einer Person mit ausreichendem Wissen, um
verantwortungsbewusst Anpassungen vorzunehmen. Oder wenden Sie sich
an CoMovelT, wenn Anpassungen erforderlich sind.

CoMovelT Smart installieren

ACHTUNG!

Der Ein- und Ausbau des CoMovelT Smart sollte nur von Personen
durchgefuhrt werden, die Erfahrung mit dem Installationsprozess haben, da
mehrere Anschlisse vorhanden sind, um den CoMovelT Smart und seine
Kabel anzubringen und zu sichern.

1.

Stellen Sie sicher, dass der Rollstuhl ausgeschaltet ist.

2. Stecken Sie die vertikale Stange des CoMovelT Smart in die Halterung auf

der Rickseite des Rollstuhlsitzes und ziehen Sie den Drehknopf fest.
CoMovelT Smart passt in jeden quadratischen 16 x 16 mm Halter. Siehe
Abbildung 10. CoMovelT bietet eine spezielle Befestigungsklemme fur
Permobil- und Ottobock-Rollstlhle an, die auch fur andere Rollstuhlmarken
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passen kann. Die Befestigungsklemme muss separat von Ihrem Gerat
erworben werden.

Abbildung 10. 16 x 16 mm quadratischer Halter.

3. Befestigen Sie die Kopfsteuerungskabel so nah wie mdglich an der vertikalen
Stange und dem Fahrgestell oder Rahmen des Rollstuhls oder dem
Rollstuhlsitz. Die Verwendung von Kabelbinder alle 15 bis 20 cm wird
dringend empfohlen. Siehe Abbildung 11.

Abbildung 11. Verwendung von Kabelbindern.

4. Halten Sie die Kopfsteuerungskabel von scharfen Ecken oder Gegenstanden
fern und stellen Sie sicher, dass genligend Toleranz vorhanden ist, wenn die
vertikale Stange maximal ausgezogen ist.

5. Montieren Sie die ECU auf der Rlckseite des Sitzes, indem Sie die vier
vorgesehenen M6-Verbindungspunkte verwenden.

6. Stellen Sie die Fusteuerung des CoMovelT Smart mit dem mitgelieferten
Klettverschluss auf die Fuf3stitze des Rollstuhls. Siehe Abbildung 12.
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Abbildung 12.Klettverschluss zum Verbinden der Ful3steuerung mit der Ful3platte des
Rollstuhls.

Uberpriifen Sie den Klettverschluss der FuRpolster einmal im Monat, um
seine Funktionsfahigkeit zu gewahrleisten.

7. Befestigen Sie die Kabel der Ful3steuerung so nah wie mdglich am Fahrgestell,
Rahmen und/oder Sitz des Rollstuhls. Die Verwendung von Kabelbinder alle
15 bis 20 Zentimeter wird dringend empfohlen.

8. Halten Sie die Fullsteuerungskabel von scharfen Ecken oder Gegenstanden
fern und stellen Sie sicher, dass genltigend Toleranz vorhanden ist, wenn die
Fullsteuerung maximal ausgezogen ist.

9. Die CoMovelT Smart-Elektronik-Steuereinheit hat vier Locher, in die
Blindmuttern (in der Verpackung enthalten) eingesetzt werden. Siehe
Abbildung 13.

e =
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€ [ [
‘ et 1] s

Abbildung 13. Blindmuttern in den Vier Léchern der elektronischen Steuereinheit.

10.Da jeder Rollstuhl einzigartig ist, gibt es keine allgemeine Montagehalterung.
Die Abmessungen in Abbildung 14 mussen fur die Montage der Elektronik-
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Steuereinheit beachtet werden. Verwenden Sie vier M6-Schrauben durch die
Blindmuttern, um die Elektronik-Steuereinheit zu befestigen. CoMovelT bietet
spezielle Halterungen fur Permobil- und Ottobock-Rollstihle an. Die
Montagehalterung muss separat von Ihrem Gerat erworben werden.
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Abbildung 14. Abmessungen der ECU.

11.Verbinden Sie alle Sensorkabel mit der CoMovelT Smart ECU.

12.Verbinden und befestigen Sie die Schrauben des CoMovelT Smart DB9-
Anschlusses mit dem Rnet Omni2-Modul.

CoMovelT Smart entfernen

FUhren Sie den Installationsvorgang in umgekehrter Reihenfolge durch.
1. Stellen Sie sicher, dass der Rollstuhl ausgeschaltet ist.
2. Entfernen Sie alle Kabelbinder von den Kabeln fur die Kopfsteuerung und die
Fusteuerung.

3. Trennen Sie den CoMovelT Smart DB9-Stecker vom Rnet Omni2-Modul.

4. Trennen Sie alle Sensorkabel von der CoMovelT Smart ECU.

5. Nehmen Sie die Fuldsteuerung aus dem Klettverschluss.

6. Entfernen Sie die Kopfsteuerung, indem Sie die mechanische Verriegelung
von der vertikalen Stange |6sen.

7. Entfernen Sie die ECU, indem Sie die Schrauben an den 4 vorgesehenen M6-
Kupplungspunkten I6sen.
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Konfiguration

R-net-Konfiguration

WARNUNG!

Die Programmierung sollte nur von medizinischem Fachpersonal
durchgefiihrt werden, das Uber fundierte Kenntnisse in der Programmierung
von R-net-Parametern verfugt. Eine fehlerhafte Programmierung kann zu
einer unsicheren Einstellung fir Sie und lhr Gerat flhren.

Stellen Sie die folgenden Parameter im R-net Programmer ein und schreiben Sie sie
in die Steuerung lhres Elektrorollstuhls.

e Profilverwaltung > Erstellen Sie drei Fahrprofile fiir den CoMovelT Smart. Eines
fur das Fahren in Innenraumen, eines fur das Fahren im Freien und eines mit
Geschwindigkeitseinstellungen fir zwischendurch.

e Profilverwaltung > Eingabegeratetyp: Setzen Sie diesen Parameter auf Omni.

i@ Profile Management Profile 2 Profile 3
[ Profile Name CoMavelT SmartIN CoMaovelT Smart M CoMovelT Smart OUT
[ Profile Enable Yes Yes Yes
[] Mode Enable [12345678] [12345678] [12345678]
[ InputDevice Type Omni Omni Omni
[ InputDevice Subtype All All All
[ SeatReversal Profile No Mo No
[ Allow Grab Yes Yes Yes

e  Omni > Port: Wahlen Sie den Omni-Port, an dem CoMovelT Smart
angeschlossen ist.

e Omni > Ports > SID: Setzen Sie den Parameter SID auf 3-Achsen-Schalter.

e Omni > Ports > Switches: Setzen Sie 9-Way Detect und 9-Way SID Switch
Detect auf Off.
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=& Omni
E @ Global
EI@ Profilad CoMavelT SmartIN ECQMoveITSmartM ‘CoMovelT Smart OUT
[-]I@ Ports
I
o D SID 3-Axis Switch
=-4& Switches
------ [ ] User Switch Normally Open
...... [} Switch Detect oft
...... [] 9-Way Detect oft
------ ] Switch Long 4.00s
...... [] Switch Medium 150
------ ] Switch Debounce 50 ms
...... [7] Double Click 00s
------ ] User Switch Detect Off
------ [ 1 9-Way SID Switch Detect Off

Wenn Sie nur die Head-Array-Konfiguration verwenden mochten:

e Omni > Anschlisse > Steuerungen: Setzen Sie Fwd /Rev Auto Toggle auf

Aus.
&3 Controls
------ ] User Control Menu
...... ] Retun To Menu
------ ] Timeoutto Menu Os
------ [7] Menu Navigation Mormal
------ [7] MenuScan Rate 0.00s
...... ] Auto-repeat off
...... [7] Fwd/Rev Auto Toggle Oft
------ [7] Auto Toggle Time 300s
------ D Axis Direction Toggle Time 0255
------ [7] Actuator Selection siD
------ ] Actuator Axes Normal
Betriebsanleitung
Allgemeines

CoMovelT Smart wurde sowohl fir den Innen- als auch fur den AufRenbereich
entwickelt. Bei der Verwendung in Innenraumen ist normale Vorsicht geboten. Denken
Sie im Freien daran, sich auf steilem Gelande sehr langsam zu bewegen. Darlber
hinaus ist bei der Verwendung auf unebenen Oberflachen duRerste Vorsicht geboten.
Weitere Informationen zu den Regeln fur das Fahren Ihres Rollstuhls finden Sie in der
Gebrauchsanweisung des Rollstuhls. Die Elektronik des CoMovelT Smart setzt den
Druck der Fufle und des Kopfes bestimmungsgemaf in Steuerbefehle um.
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Konfiguration

Der CoMovelT Smart wird in verschiedenen Konfigurationen angeboten, abhangig
von der Fahigkeit des Benutzers, beide FURe bewusst einzusetzen. Mit jeder
Konfiguration kdnnen Sie vorwarts fahren, nach links und rechts abbiegen und die
Gange schalten, um rickwarts zu fahren. Sie kénnen auch das Steuermeni des
OMNI2 bedienen. Die Art und Weise ist je nach Konfiguration unterschiedlich, wobei
das Drehen nach links oder rechts hauptsachlich mit dem linken und rechten
Kopfpolster erfolgt.

<

Fahren mit dem rechten Ful — Schalten mit dem linken Ful}

In dieser Konfiguration driicken Sie die rechte Fuldsteuerung, um sich vorwarts zu
bewegen, ahnlich wie bei einem Gaspedal. Das Drehen nach links und rechts erfolgt
mit der linken bzw. rechten Kopfstltze. Der linke Fuld aktiviert den Schalter, der die
Fahrtrichtung von vorwarts auf rickwarts andert. Durch langeres Dricken auf die linke
FuRsteuerung gelangen Sie in das Steuerungsmend. (Abbildung 13). Auf Wunsch
konnen die linke und rechte Fuldfunktion getauscht werden.

Abbildung 15. Fahren mit dem Ful3 — Schalten mit dem Ful3-Konfiguration.

Fahren mit dem Hinterkopf — Schalten mit einem Ful}

Eine Konfiguration fur diejenigen, fur die es bequemer ist, vorwarts zu fahren, indem
sie Druck auf das hintere Polster ausiben. In dieser Konfiguration ist auch an dieser
Stelle eine Sensormatrix eingebaut. Naturlich kann in dieser Konfiguration gleichzeitig
Druck auf die linke und rechte Kopfpads ausgeubt werden zum Abbiegen, um eine
reibungslose Fahrt sicherzustellen.

Einer der FuRpads, das wahlweise links oder rechts sein kann, dient zur Betatigung
des Schalters. Dies, um die Fahrtrichtung zu andern, vorwarts oder rickwarts. Durch
langeres Drucken und Halten des Schalters gelangt man in das Steuerungsmenda.
(Abbildung 14).
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Abbildung 16. Fahren mit dem Hinterkopf — Schalten mit einem Ful3.

Fahren mit einem Ful® — Schalten mit dem Hinterkopf.

Eine letzte Alternative besteht darin, mit einem Fuld Uber die linke oder rechte
FuRsteuerung vorwarts zu fahren. Zusatzlich betatigen Sie mit dem hinteren Polster
den Schalter zum Wechseln der Fahrtrichtung. Durch langeres Drucken und Halten
des Schalters gelangt man in das Steuerungsmenu. (Abbildung 15).

Abbildung 17. Fahren mit einem Ful3 - Schalten mit dem Hinterkopf.

Die Kraftsensormatrizen kdénnen zur Steuerung des Rollstuhls, zur Navigation im
Benutzermen, zur Bedienung der Stuhlfunktionen und zur Steuerung externer Gerate
Uber das Omni2-Modul verwendet werden.

WARNUNG!

Die in die Kopfstutze und die Sockel integrierten Kraftsensormatrizen kénnen
sich bei Regen, nassen Haaren oder Ubermalliger Feuchtigkeit
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unbeabsichtigt aktivieren. Dies kann dazu fuhren, dass sich der Rollstuhl auf
unvorhergesehene Weise bewegt und eine gefahrliche Situation verursacht.

Automatische Sicherheitskontrolle

Der CoMovelT Smart Uberpruft kontinuierlich seinen internen Zustand und den
Zustand der Kraftsensormatrizen.

lhren CoMovelT Smart benutzen

WARNUNG!

Versuchen Sie nicht, einen Elektrorollstuhl mit dem CoMovelT Smart ohne
die Hilfe und Schulung eines qualifizierten Gesundheitsdienstleisters zu
bedienen. Versuchen Sie nicht, den Elektrorollstuhl ohne die Zustimmung
eines qualifizierten Gesundheitsdienstleisters selbststandig zu bedienen.

WARNUNG!

Der Rollstuhl muss mit einer Not-Aus-Funktion ausgestattet sein, die in
Reichweite der Begleitperson liegt.

WARNUNG!

Von der Begleitperson oder der medizinischen Fachkraft wird erwartet, dass
sie die Fahigkeiten des Benutzers in Bezug auf Geschwindigkeit,
Ruckwartsfahren, Ein- und Ausschalten, Benutzung der Fufle oder nicht,
kognitive und mentale Fahigkeiten zur Benutzung eines Elektrorollstuhls,
insbesondere die Sicherheitsmechanismen wie Ein- und Ausschaltknopf
oder Notausschalter, interpretiert.

Ihr CoMovelT Smart kann alle Modi und Funktionen Ihres Elektrorollstuhls steuern. lhr
Gesundheitsdienstleister und/oder ein erfahrener qualifizierter Techniker kann den
Betrieb Ihres CoMovelT Smart an lhre individuellen Bedurfnisse anpassen. Dies kann
das Anpassen der Funktionalitdt und/oder Position der Kopfstitze und der
FuRsteuerung des CoMovelT Smart umfassen. Wie Sie lhren Elektrorollstuhl mit dem
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CoMovelT Smart bedienen, hangt davon ab, wie |hr Dienstleister den Rollstuhl mit
Rnet programmiert hat.

<

Wenn der CoMovelT Smart und das Rnet-System auf lhre Bedurfnisse abgestimmt
sind, schult Sie lhr autorisierter Fachhandler in der Verwendung |hres CoMovelT
Smart. Wenn Sie sich nicht sicher sind, ob Sie den CoMovelT Smart zum Betrieb lhres
Elektrorollstuhls verwenden sollen, wird empfohlen, dass Sie sich an lhren
Gesundheitsdienstleister oder einen autorisierten Handler vor Ort wenden.

Es wird empfohlen, den CoMovelT Smart ausfihrlich an einem offenen und bekannten
Ort zu testen, bevor Sie sich an o6ffentlichen, Uberfullten Stellen begeben. Dadurch
sind Sie mit der Bedienung des CoMovelT Smart Systems vertraut. Im Folgenden wird
die grundlegende Verwendung des CoMovelT Smart beschrieben.

Bevor Sie lhren CoMovelT Smart zum ersten Mal benutzen, ist es ratsam, dass der
Handler oder Servicetechniker dem Benutzer und/oder der Begleitperson hilft und die
verschiedenen Moglichkeiten und Optionen erklart. Bei Bedarf kann der Handler
Feinabstimmungen und letzte Anpassungen vornehmen, um lhre Erfahrung zu
optimieren.

Es ist wichtig, dass der Benutzer und das Pflegepersonal genau wissen, wie das
System zu benutzen ist und welche Einstellungen moglich sind, um die Benutzung zu
optimieren. Bitte Uberprifen Sie Ihr Gerat gemal dem Abschnitt ,\Wartung®“ in dieser
Gebrauchsanweisung.

Vorwérts Fahren

Stellen Sie sicher, dass sich der Elektrorollstuhl im ,Fahrmodus* befindet. Uben Sie
Druck auf die Kopfstlitze oder die Ful3steuerung aus, die flr das Vorwartsfahren
verantwortlich sind, um geradeaus zu fahren.

e So verwenden Sie die Hinterkopfstitze:

Um geradeaus zu fahren, drucken Sie mit dem Hinterkopf auf die
Drucksensoren, bis der richtige Druck ausgetbt wird. Wahrend lhr Kopf
durch das Polster gestitzt wird, ermdglicht es lhnen auch, geradeaus zu
fahren.

e So verwenden Sie eine der Ful3steuerungen:
Um geradeaus zu fahren, dricken auf die Fullsteuerung, bis der richtige

Druck auf die Sensoren ausgeubt wird. Solange Sie diesen Druck
ausuben, fahrt der Rollstuhl geradeaus.

Anhalten

Entfernen Sie den gesamten ausgetbten Druck von ALLEN Kraftsensormatrizen, um
die Bewegung des Rollstuhls zu stoppen.
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ACHTUNG!

Eine Ausnahme wird gemacht, wenn die Elektronik des Rollstuhls auf
,verriegeltes Fahren® programmiert ist. Es kann dann erforderlich sein, einen
Reset-Schalter zu betatigen, um den Rollstuhl anzuhalten. Wenden Sie sich
fur weitere Einzelheiten an lhren Rollstuhlhandler, wenn |hr Rollstuhl flr
,verriegeltes Fahren® eingerichtet ist.

Rechts abbiegen/ links abbiegen

Biegen Sie nach rechts ab, indem Sie Druck auf die rechte Kopfstlitze austiben, ohne
Druck auf die Vorwarts/Ruckwarts-Pads auszutben. Dadurch dreht sich der Rollstuhl
im kleinstmoglichen Kreis nach rechts.

Biegen Sie nach links ab, indem Sie Druck auf die rechte Kopfstutze austben, ohne
Druck auf die Vorwarts/Ruckwarts-Pads auszuuben. Dadurch dreht sich der Rollstuhl
im kleinstmoglichen Kreis nach links.

Kurvenbefehle

Wahrend der Geradeausfahrt ist eine Kurskorrektur (Kurve) durch gleichzeitigen
Druck auf die linke oder rechte Kopfstutze moglich. Kurskorrekturen konnen hilfreich
sein, wenn Sie einer Route mit sanften Kurven folgen. Wie stark Ihr Rollstuhl bei einem
Kurvenbefehl einfedert, hangt vom Modell lhres Rollstuhls ab und wird durch das
gewahlte Profil und die eingestellte Geschwindigkeit gesteuert.

Betriebsmodus @ndern

Der Betriebsmodus bestimmt, welche Rollstuhlfunktion der CoMovelT Smart steuert.
Die verschiedenen Betriebsmodi kdnnen Fahren, Sitzverstellung, Maussteuerung,
Bluetooth-Geratesteuerung oder Infrarot-Geratesteuerung sein.

Die verschiedenen Modi, die Ihr Rollstuhl bedienen kann, hangen von den
hergestellten Verbindungen und der Programmierung von Rnet ab.

Der CoMovelT Smart kann verwendet werden, um zwischen den verschiedenen
Betriebsmodi zu wechseln, indem man lange genug Druck auf das Pad auslbt, das
die Schalterfunktion steuert. So gelangt man in das Steuerungsmend. Darin kénnen
Sie mit dem Pad scrollen, das auf Vorwartsfahrt eingestellt ist. Die Auswahl eines
Wertes im Menu erfolgt mit der rechten Kopfstitze.

Riickwaértsfahrbefehl
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Um rackwarts zu fahren, dricken Sie kurz auf die Ful3steuerung, um zu schalten. Sie
kénnen dann rlckwarts fahren, indem Sie den gleichen Druck austben wie beim
Vorwartsfahren. Um die Fahrtrichtung wieder zu wechseln, dricken Sie kurz auf die
FuRsteuerung, mit der Sie zuvor geschaltet haben.

ACHTUNG!

Die Konfiguration flir den Ruckwartsbefehl kann auch Gber die
Programmierung von Rnet eingestellt werden. Wenden Sie sich an einen
qualifizierten Techniker.

ACHTUNG!

Andern Sie nicht die Weise, wie die Stecker eingesteckt werden. Dies kann
zu gefahrlichen Zustanden flihren. Au3erdem kénnen im Rnet verschiedene
Schaltoptionen programmiert werden. Suchen Sie die Hilfe eines
qualifizierten Technikers oder einer Person mit ausreichendem Wissen, um
verantwortungsbewusst Anpassungen vorzunehmen. Oder wenden Sie sich
an CoMovelT, wenn Anpassungen erforderlich sind.

Verwenden Sie diesen Platz, um mogliche benutzerspezifische

Anweisungen zu schreiben
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Wartung

CoMovelT Smart ist wartungsfrei, vorausgesetzt, er wird gemaly dieser
Gebrauchsanweisung verwendet.

Sie mussen eine monatliche Inspektion der folgenden Teile durchfiihren und
sicherstellen, dass:

e Alle Bolzen und Schrauben sind fest angezogen.

e Die Verkabelung des Head Array, der Footpads und der elektronischen
Steuereinheit darf nicht beschadigt sein.

e Die Stecker des Head Arrays und der Footpads durfen nicht beschadigt

sein.

Die Stecker des elektronischen Steuergerats sind nicht beschadigt.

Es gibt keine Gbermalige Abnutzung an Teilen des Gerats.

Es gibt keine Gbermalige Abnutzung an den Polstern des Kopfbereichs.

Es gibt keine Ubermalige Abnutzung an der Oberschicht des Ful3polsters.

Der Klettverschluss der FulRpolster bietet ausreichenden Halt.

Wir empfehlen Ihnen, lhren Rollstuhl und die Teilsysteme Ihres Rollstuhls mindestens
einmal im Jahr von einem qualifizierten Servicetechniker Uberprifen zu lassen.

Die Wartung ist wichtig fur die Sicherheit und Leistung lhres CoMovelT Smart.

WARNUNG!

Verschutten Sie kein Wasser und verwenden Sie keinen Wasserschlauch,
um lhren CoMovelT Smart zu reinigen. Dies kann die Sensoren und die
Elektronik beschadigen.

ACTHUNG!

Es wird empfohlen, flr die Reinigung lhres CoMovelT Smart eine
Seifenwasserlosung zu verwenden. Verwenden Sie keine aggressiven
Reinigungsmittel.

Es wird empfohlen, die Kunststoff- und Metallteile der CoMovelT Smart-
Kopfsteuerung mit einem feuchten Tuch zu reinigen. Bei UbermaRiger Staub- oder
Schmutzansammlung kann eine Seifenwasserlosung verwendet werden. Trocknen
Sie das System nach der Reinigung immer ab.
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Die Kissen der Kopfsteuerung sollten wochentlich mit Wasser oder einer
Seifenwasserlésung gereinigt werden. Bei heillem Wetter wird empfohlen, taglich zu
reinigen, da man an heif3en Tagen oft UbermaRig schwitzt. Trocknen Sie das System
nach der Reinigung immer ab.

<

Die FuBpolster sollten mit Wasser oder Seifenlauge und einem feuchten Tuch
gereinigt werden. Trocknen Sie das System nach der Reinigung immer ab. Wenn Sie
Verschlei an der Fulsteuerung feststellen, wenden Sie sich bitte an lhren
autorisierten CoMovelT Smart-Handler.

Feuchtigkeit kann die Leistung der Kraftsensormatrizen beeintrachtigen, stellen Sie
sicher, dass alle Teile und Oberflachen des CoMovelT Smart vollstandig trocken sind,
bevor Sie den Rollstuhl wieder benutzen.

Die Reinigung sorgt fur saubere Gerateoberflachen, insbesondere auf den
Kopfpolstern, mit denen lhr Kopf in Berihrung kommt. Die Reinigung tragt zum
hygienischen Gesamtzustand Ihres Gerats bei. Wenn Sie das Gerat nicht regelmafig
reinigen, kann sich auf den Kopfpolstern Ubermafiger Schweil3 und Schmutz
ansammelin.

Lagerung

Ihr Gerat kann bei Umgebungstemperaturen zwischen -40°C und 65°C flr einige Tage
gelagert werden. Es wird empfohlen, das Gerat nicht Uber einen langeren Zeitraum
bei diesen Temperaturen zu lagern. Bewahren Sie |hr Gerat am besten bei
Raumtemperatur auf. Achten Sie wahrend der Lagerung darauf, dass Ihr Gerat vor
Regen oder Flissigkeiten geschitzt ist. Schitzen Sie Ihr Gerat vor direkter
Sonneneinstrahlung und schitzen Sie die Kopf- und Fulpolster vor scharfen
Gegenstanden. Fuhren Sie immer eine Funktionsprifung durch, bevor Sie Ihr Gerat
nach langerer Lagerung verwenden.

Fehlersuche
Bei Betriebsstérungen missen Sie das Gerat sofort auler Betrieb nehmen.
Wenn lhr Gerat nicht reagiert, Uberprufen Sie Folgendes:

e Vergewissern Sie sich, dass die Sensoren des Head Array (und) der Footpads
mit dem Steuergerat verbunden sind.

e Stellen Sie sicher, dass das Kabel zwischen CoMovelT Smart und dem Omni-
Modul angeschlossen ist.

e Vergewissern Sie sich, dass das Kabel zwischen CoMovelT Smart und dem
Omni-Modul an den programmierten Port von OMNI2 (PORT1 oder PORT 2)
angeschlossen ist.

e Wenn auf dem Omni2-Display ein Fehlercode angezeigt wird, sehen Sie bitte
in der folgenden Tabelle nach. Fehler werden auf dem OMNI 2-Display als
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Textmeldungen zusammen mit einem ID-Code angezeigt. Versuchen Sie nicht,
das Problem selbst zu I6sen, sondern wenden Sie sich an lhren Handler vor
Ort, um Unterstutzung zu erhalten.

<

R-net Fehler-Codes

Error ID Fehler Name Auf OMNI angezeigter Text | Abhilfe #
0704 12V Supply Failure 1
0808 Joystick Error Joystick Error 2
080A Joystick Error Joystick Error 2
080B Joystick Error Joystick Error 2
0905 SID Detached SID Disconnected 3
09B1 Omni Input Omni Input Module Error 4
0EOQO Joystick Error Joystick Error 2
0EOQ2 Joystick Error Joystick Error 2
1E07 User Switch Detached Switch Detached 5
1E40 Omni Input Omni Input Module Error 6

1E50/1E54 Omni Input Omni Input Module Error 7
1E72 Omni Input Omni Input Module Error 8
2F01 Center Joystick Center Joystick 2
8146 Omni Input Omni Input Module Error 9

Abhilfe 1

Fuhren Sie die folgenden Schritte durch:

e Uberprifen Sie den Zustand und den Ladezustand der Batterien.

e Vergewissern Sie sich, dass die Verbindungen zwischen den Batterien und
dem Leistungsmodul fest sind und die Kabel nicht beschadigt sind.

e Stellen Sie sicher, dass die Verbindungen zwischen den Motoren und dem
Leistungsmodul fest sitzen und die Kabel nicht beschadigt sind.

e Unterbrechen Sie die Stromversorgung des Antriebssystems und stellen Sie
sie wieder her, indem Sie den Leistungsschalter aus-/einschalten oder die
Hauptsicherung von den Batterien trennen und wieder einstecken.

Abhilfe 2

Die haufigste Ursache fur diesen Fehler ist, dass der Joystick aus der Mitte
ausgelenkt wird oder ein Sensor des CoMovelT Smart vor oder wahrend des
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Einschaltens der Steuerung gedruckt wird. Der Bildschirm fur die Auslenkung des
Joysticks wird 5 Sekunden lang angezeigt. Wenn der Druck von einem Sensor des
CoMovelT Smart nicht innerhalb dieser Zeitspanne aufgehoben wird, wird ein Fehler
registriert.

<

e Stellen Sie sicher, dass kein Sensor des CoMovelT Smart vor oder wahrend
des Einschaltens des Rollstuhls gedrickt wird. Schalten Sie Ihren Rollstuhl
aus.

e Wenn der Fehler weiterhin besteht, gehen Sie im Rnet Programmer zu: Omni
> Ports > SID: Stellen Sie den Parameter SID auf 3-Achsen-Schalter ein.

Abhilfe 3

e Uberprifen Sie das Kabel zwischen dem Omni und dem CoMovelT Smart.

e Wenn der Fehler weiterhin besteht, gehen Sie im R-net Programmer zu: Omni
> Ports > Switches: Setzen Sie 9-Way Detect auf Off.

e Wenn ein Schalter an OMNI 2 angeschlossen ist und wahrend des
Einschaltens eine Not-Aus-Meldung auf dem Omni2-Display angezeigt wird,
gehen Sie im R-net Programmer zu: Omni > Schalter: Stellen Sie den
Benutzerschalter auf Normal Offen oder Normal Geschlossen ein, je
nachdem, welche Art von Schalter Sie verwenden.

Abhilfe 4

Gehen Sie im R-net Programmer zu: Omni > Schalter >: Setzen Sie 9-Wege-
Erkennung auf Aus. Setzen Sie 9-Wege-Erkennung auf Aus.

Abhilfe 5

Das Omni hat festgestellt, dass der Benutzerschalter nicht mehr mit dem U1- oder
U2-Anschluss des Omni verbunden ist.

e Uberprifen Sie alle Kabel und Anschliisse zwischen den Omni-Anschlissen
und dem Benutzerschalter. Wenn die Auslosung nach den oben genannten
Prifungen immer noch vorhanden ist, ist der Benutzerschalter
moglicherweise defekt. Versuchen Sie, ihn durch einen bekannt guten
Schalter zu ersetzen.

e Wenn Sie das Omni ohne angeschlossenen Benutzerschalter verwenden
muassen, gehen Sie im R-net Programmer zu: Omni > Schalter: Setzen Sie
Switch Detect auf Off.

e Stecken Sie einen Schalter in den Omni U-Anschluss oder setzen Sie Switch
Detect im R-net Programmer auf Off.

Abhilfe 6

Gehen Sie im R-net Programmer zu: Omni > Schalter >: Benutzerschaltererkennung
auf Aus setzen.
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<

Abhilfe 7

Gehen Sie im R-net Programmer zu: Omni > Schalter >: Setzen Sie 9-Wege-SID-
Schaltererkennung auf Aus.

Abhilfe 8

e Uberpriifen Sie das Kabel zwischen Omni und CoMovelT Smart.
e Schlieen Sie das Kabel wieder an oder tauschen Sie es aus.

Abhilfe 9

e Uberprifen Sie das Kabel zwischen Omni und CoMovelT Smart.
e Wenn der Fehler weiterhin besteht, schlielen Sie das Kabel wieder an oder
tauschen Sie es aus.

Zusammenfassung

Diese Zusammenfassung ersetzt nicht die vollstandige Gebrauchsanweisung. Sie
mussen die gesamte Gebrauchsanweisung lesen, bevor Sie lhren CoMovelT Smart
in Betrieb nehmen.

Der CoMovelT Smart darf nicht von Personen benutzt werden, die eine schwere
geistige Behinderung, eine schwere Sehbehinderung haben oder an schwerer
Epilepsie leiden. Der Benutzer muss in der Lage sein, die Ergebnisse von
Handlungen bei der Bedienung des Rollstuhls abzuschatzen und zu korrigieren.

Versuchen Sie nicht, einen Elektrorollstuhl mit dem CoMovelT Smart zu bedienen,
wenn Sie nicht von einer fur diese Tatigkeiten qualifizierten medizinischen Fachkraft
unterstitzt und geschult wurden. Versuchen Sie nicht, einen Elektrorollstuhl mit dem
CoMovelT Smart selbststandig zu bedienen, bevor eine qualifizierte medizinische
Fachkraft Ihnen die Erlaubnis dazu erteilt.

Der Rollstuhl muss mit einer Not-Aus-Funktion ausgestattet sein, die sich in
Reichweite der Begleitperson befindet. Bei Betriebsstérungen missen Sie die
Benutzung des Gerats sofort einstellen.

Benutzen Sie Ihr Gerat nicht bei Regenwetter. Dies kann dazu flhren, dass der
Rollstuhl unbeabsichtigt fahrt und eine gefahrliche Situation entsteht. Driucken Sie
nicht mit scharfen Gegenstanden auf die Kopf- und Ful3polster Ihres Gerats. Dies
beeintrachtigt die Funktion der Kraftsensor-Arrays.

Die Programmierung der R-Net-Parameter Ihres Rollstuhls ist wichtig fir die
Feinabstimmung auf Ihre Bedurfnisse und sollte nur von Fachleuten mit fundierten
Kenntnissen durchgefliihrt werden.

Bevor Sie lhren CoMovelT Smart zum ersten Mal benutzen, missen Sie und lhr
Betreuer genau wissen, wie das System zu benutzen ist und welche Einstellungen
mdglich sind, um die Benutzung zu optimieren. SchlielRen Sie Ihr Kopfteil (und lhr(e)
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FuRteil(e)) an die elektronische Steuereinheit an. Verbinden Sie dann die
elektronische Steuereinheit mit dem Omni2-Modul.

<

Um Ihren CoMovelT Smart zu benutzen, schalten Sie lhren Rollstuhl ein und wahlen
Sie das passende Fahrprofil fur Ihre Fahrumgebung (drinnen oder draufen). Um
vorwarts zu fahren, ben Sie Druck auf das Kopf- oder FulR3polster aus, das als
Gaspedal dient. Um nach rechts zu lenken, driicken Sie auf das Kopf- oder Fulteil,
das der Rechtslenkung zugewiesen ist. Um nach links zu lenken, dricken Sie auf
den Kopf oder das Fulpedal, das der linken Lenkung zugewiesen ist. Um den
Ruckwartsgang zu wahlen, dricken Sie kurz auf das Kopf- oder Ful3pad, das als
Benutzerschalter zugewiesen ist. Um rickwarts zu fahren, vergewissern Sie sich,
dass Ruckwartsfahren ausgewahlt ist, und dricken Sie auf den Kopf oder das
FuBpad, das als Gaspedal zugewiesen ist. Um auf das Omni 2 Benutzermenl
zuzugreifen, dricken Sie lange auf den Kopf oder das Ful3pad, das als
Benutzerschalter zugewiesen ist, und das Benutzermen( wird angezeigt. Uber das
Benutzermenu konnen Sie lhren Sitz steuern, die Geschwindigkeit anpassen, ein
Fahrprofil auswahlen, Bluetooth-Gerate und Peripheriegerate steuern.

Uberprifen Sie bitte einmal im Monat, dass die folgenden Teile lhres Gerats nicht
beschadigt sind: Bolzen und Schrauben, Kabel, Kabelstecker, Anschlisse,
Kopfpolster, FuRabdeckung und Klettverschlisse. Reinigen Sie die Kopfpolster,
Kunststoff- und Metallteile Ihres Gerats einmal pro Woche mit einem feuchten Tuch
unter Verwendung von Wasser oder einer Seifenlosung. Wischen Sie es nach der
Reinigung vorsichtig trocken.

An dieser Stelle konnen Sie Telefonnummern fiir Notfélle eintragen.
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Technische Daten

TECHNISCHE DATEN

Systemname CoMovelT Smart

Schnittstellenanschluss 9-polige D-Sub-Buchse zum Anschluss
an Schnittstellenmodul

Schnittstellen PG Drives Technology R-net OMNI 2,
PG Drives Technology R-net Eingangs-
/Ausgangsmodul, Q-Logic 3 EX
erweitert die Anzeige, Curtis
Instruments AG Anzeigemodul

Betriebsspannung 12V DC
Maximaler Energieverbrauch 66 mA
Omni-SID-Steuerungstyp 3-Achsen-Schalteingang oder 4-

Achsen-Schalteingang

Kraftsensormatrix-Anschluss IDC-Anschluss, 26 Kontakte
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